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2.2.27.  SISTEMAS DINÁMICOS (5º) (Ingeniero en Informática) 
 
 
PROFESORADO 
 
Profesor coordinador de la asignatura: D. Felipe Mateos Mateos 
 Consúltese Plan de Organización Docente 
 
 
PROGRAMACIÓN DE LA ASIGNATURA 
  Sistemas dinámicos es una asignatura optativa que se imparte en 5º curso de la titulación de 

Ingeniero informático, con una docencia de 6 créditos durante el primer cuatrimestre del curso. 

Dada la gran importancia y la fuerte presencia de los Sistemas Dinámicos en el mundo real (predicción del 
tiempo, dinámica de poblaciones,…) consideramos importante esta asignatura para la formación de un Ingeniero 
Informático. 

 
Comenzamos introduciendo los conceptos más elementales de los Sistemas Dinámicos, 

realizando después gran variedad de ejemplos, numéricos y gráficos, pudiendo en consecuencia descubrir la 
utilidad del ordenador en el estudio de los mismos. 
 
 
PROGRAMA 
 

Introducción a los Sistemas Dinámicos. Sistemas Dinámicos unidimensionales y 
bidimensionales. Bifurcaciones. Mapas. 
 
 
I. SISTEMAS DINÁMICOS DISCRETOS 

 
1. Sistemas de ecuaciones en diferencias. Soluciones. Sistemas lineales en diferencias. Soluciones. Sistemas con 

coeficientes constantes. Estabilidad. Observabilidad. Control. 
 
2. Transformada Z. Propiedades. Transformada inversa. Aplicación de la transformada Z a las ecuaciones y 

sistemas en diferencias. 
 
3. Sistemas dinámicos positivos. Estabilidad. Cadenas de Markoff. 

 
 
II. SISTEMAS DINÁMICOS CONTINUOS 

 
1. Introducción a las ecuaciones diferenciales. Soluciones. La ecuación lineal. Ecuaciones Lineales con 

coeficientes constantes. Soluciones. Transformada de Laplace. Aplicaciones a la solución de ecuaciones. 
Ejercicios. 

 
2. Sistemas de ecuaciones diferenciales. Soluciones. Sistemas lineales. Sistemas de ecuaciones lineales con 

coeficientes constantes. Soluciones. Estabilidad. Observabilidad y Control. 
 
 
III. SISTEMAS DINÁMICOS COMPLEJOS 
 

Introducción. Relación con los conjuntos fractales. Conjuntos de Juliá y de Mandelbrat. El método de 
Newton. 
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TUTORÍAS 

Los alumnos pueden  consultar el horario de tutorías en el tablón de anuncios del Departamento. 


